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Capaian CPL-PRODI yang dibebankan pada MK
Pembelajaran | CPL-5 Mampu mendesain komponen, sistem, dan proses yang logis dan realistis sesuai dengan spesifikasi yang
ditentukan dengan mempertimbangkan aspek keselamatan, sosial, budaya, lingkungan, dan ekonomi
CPL-6 Mampu mengidentifikasi, memformulasikan dan menyelesaikan permasalahan di bidang teknik elektro
CPL-7 Mampu mengetahui dan mengaplikasi metode, keahlian sesuai perkembangan terkini di bidang ilmu

pengetahuan dan teknologi untuk menyelesaikan permasalahan teknik elektro dengan mengedepankan
nilai-nilai universal

Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)

CPMK-1 Menguasai konsep dan prinsip persepsi dan navigasi untuk kendaraan otonom.

Mastering the concepts and principles of perception and navigation of autonomous vehicle
CPMK-3 Mampu menganalisis dan merancang persepsi dan navigasi untuk kendaraan otonom

Able to analyze and design perception and navigation of autonomous vehicle
CPMK-4 Menunjukkan sikap bertanggungjawab atas pekerjaan di bidang keahliannya secara mandiri

Show a responsible attitude towards the work in the field of expertise independently
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Diskripsi Kursus ini dimaksudkan untuk memberikan pengetahuan yang diperlukan untuk merancang dan mengembangkan persepsi dan
Singkat MK solusi navigasi untuk kendaraan otonom. Navigasi merupakan fungsi yang menyediakan informasi tentang posisi, kecepatan, dan

orientasi untuk kendaraan. Ini dilakukan dengan mengintegrasikan pengukuran dari berbagai sumber, seperti sensor dan
penerima.
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Basic principles of control systems engineering
Controller design with continuous systems

Direct digital design

Optimal feedback, and long range predictive control
Model Reference Adaptive Control (MRAC)
Self-tuning Regulators (STR)

Design considerations for robust control

Nonlinear Control Design

Sliding Mode Control

10. Feedback Linearization
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